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Pédalier avec 30 programmes préréglés h1017_08
Pédalier motorisé en plastique technique pour la réactivation motrice passive. 30 programmes, moteur silencieux, gestion
Bluetooth et télécommande.

Le pédalier électrique h1017_08 est un dispositif motorisé compact, conçu spécifiquement pour la réactivation motrice
passive des membres inférieurs. Le système est conçu pour simuler de manière fluide et naturelle le mouvement de la marche,
agissant directement sur le bien-être musculaire et articulaire sans nécessiter d'effort actif de la part de l'utilisateur. C'est la
solution idéale pour les personnes à mobilité réduite, les personnes âgées ou les professionnels qui passent de nombreuses
heures en position assise.

Le cœur technologique de l'appareil est un moteur ultra silencieux qui permet son intégration dans des contextes partagés,
tels que des bureaux ou des structures de santé, sans causer de nuisance. La gestion opérationnelle est simplifiée par le
panneau numérique LCD et la télécommande incluse, qui permettent de naviguer parmi les 30 programmes préréglés pour
personnaliser l'intensité et la durée de la séance. La connectivité Bluetooth intégrée ajoute une dimension multimédia à
l'exercice, permettant la gestion audio pour une expérience d'utilisation optimale.

Caractéristiques techniques

● Type : pédalier motorisé pour membres inférieurs
● Programmes : 30 séquences de mouvement préréglées
● Systèmes de contrôle : panneau numérique LCD et télécommande sans fil
● Connectivité : module Bluetooth intégré pour l'audio et la gestion
● Propulsion : moteur électrique ultra silencieux à haute efficacité
● Matériau structurel : plastique technique à haute résistance
● Dimensions hors tout : 31,5 x 37,5 x 14,5 cm
● Poids net : 3,5 kg
● Coloris : finition noir et gris
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